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La presente invention a pour objet un elevateur 
destine & transporter des personnes entre un niveau 
inferieur et un niveau superieur particulidrement destine a 
etre installe dans des habitations pour faciliter l'acces a 
5 l'etage des utilisateurs. dont la mobility est reduite telle 
que des personnes handicapees agees par exemple. 

Dans ce domaine, on connait bien des elevateurs 
comprenant une cabine ou une plate-forme horizontale apte a 
etre translatee verticalement dans une cage verticale 

10 depuis un niveau inferieur jusqu'a un niveau superieur et 
inversement par des moyens d f actionnement ; c'est le cas, 
par exemple, du brevet frangais FR 2.584,694 decrivant un 
ascenseur hydraulique avec une cabine. L'ascenseur 
hydraulique comporte une cabine qui est en liaison, par 

15 1 'intermediaire des moyens de support et de poulies-' de 
renvoi, avec un cylindre hydraulique deplagable dans', la 
direction de la course de la cabine, ladite cabine pouvant 
etre montee et descendue par l'amenee et 1 T evacuation d'un 
liquide de travail. L'amenee du liquide de travailT.au 

20 cylindrique hydraulique s'effectue au moyen d'une pompe 
entrainee par un moteur. Ainsi, la tige de piston- du 
cylindre hydraulique ancree de fagon fixe avec son 
extremite superieure, qui peut sortir sous 1 T ef f et de 
l'apesanteur pour faire monter la cabine, est reliee a son 

25 extr6mite a une poulie guidant le moyen de support ancre de 
fagon fixe a l'une de ses extremites et ancre sur la cabine 
a son autre extremite. 

Bien que les moyens d T actionnement de ce type 
d ! elevateur presente un volume limits, 1 1 installation de ce 

30 type d f elevateur necessite des travaux de gros ceuvre dans 
l 1 habitation qui grevent considerablement de cout de pose 
de ce type d T elevateur. ' 

On connait, par ailleurs, des elevateurs dits 
hydrauliques dont la cabine est en liaison 'avec le piston 

35 d'un cylindre hydraulique afin de monter et descendre 
ladite cabine par l'amenee et respectivement l 1 evacuation 
d'un liquide de travail au cylindre hydraulique ; c'est le 
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cas, par exemple, du brevet allemand DE 3.136.739. Le 
cylindre hydraulique est en liaison, par 1 1 intermediate 
d'une pompe, avec un accumulateur de pression congu sous 
forme de cylindre, dont le piston est charge par un 
5 contrepoids a travers la tige du piston. 

On observera ainsi que la longueur du cylindre 
hydraulique correspond a la course maximale de la cabine de 
sorte que la hauteur d' Elevation de la cabine est 
particulierement limitee . 
10 Afin de remedier £ cet inconvenient, on a deja 

imagine des dispositifs d 1 entrainement hydrostatiques 
permettant de grandes longueurs de course. C T est le cas, 
par exemple, du brevet frangais FR 2.547.806 decrivant un 
tel dispositif dit d' entrainement hydrostatique . Ce dernier 
15 comporte avantageusement un cylindre hydraulique de travail 
a grande longueur de course qui est pourvu d'un cylindre 
dans lequel coulisse axialement de fagon etanche un piston, 
le cylindre de travail etant avantageusement relie a un 
groupe hydraulique operant avec une pression reglable, et 
20 comportant un piston de guidage coaxial pouvant executer 
une translation reciproque dans le volume inter ieur du 
piston precit6 ou piston principal. De plus, pour assurer 
le guidage 6tanche de ce piston de guidage, le piston 
principal est pourvu & son extremite correspondante d T un 
25 joint d'etancheite d T une partie de guidage. 

Ce type d' elevateur presente 1 1 inconvenient , outre le 
fait que le poids de la tige de piston doit etre souleve en 
plus du poids de la charge utile de 1 T elevateur, de 
necessiter des travaux de gros oeuvre et de terrassement au 
30 fond de la cage pour realiser une cuvette situee sous le 
niveau inferieur pour accueillir le dispositif 
d 1 entrainement hydrostatique, ce qui greve considerablement 
les couts de pose de tels elevateur. 

L'un des buts de I 1 invention est done de remedier a 
35 cet inconvenient en proposant un elevateur de conception 
simple et peu onereuse 6vitant la realisation d'une cuvette 
au fond de la cage de 1 T elevateur. 

A cet effet, et conformement a l 1 invention, il est 
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propose un elevat'eur entre un niveau inf£rieur- et un niveau 
comprenant une cabine ou une plate-forme sensiblement 
horizontale apte a etre translate verticalement dans une 
cage verticale depuis le niveau inferieur jusqu'au niveau 

5 superieur et inversement, par des moyens d T actionnement 
positionnes sous la plate-forme remarguable en ce* que 
lesdits moyens d' actionnement comprennent d'une part au 
moins une paire de bras : months en ciseaux, c'est-a-dire 
articules autour d'un axe dans leur partie mddiane, les 

10 extremites libres d'un premier bras d'une paire 6tant 
articule autour d'un axe fixe solidaire de la cage et 
respectivement a la plate-forme autour d'un axe coulissant 
le long de l'un des bords lateraux de la plate-forme et les 
extremites libres du second bras etant articulees autour 

15 d'un axe fixe solidaire du bord lateral de ladite plate- 
forme et respectivement & la cage autour d'un - axe 
coulissant, et d f autre part, un organe d' actionnement 
cooperant avec au moins l'un des bras de telle sorter que 
I'axe d' articulation du second bras a la plate-forme, 1'axe 

20 median d f articulation des bras d'une paire et I'axe 
d 1 articulation du premier bras a la cage ne soient jamais 
align6s 

L'organe d r actionnement consiste, de preference, en 
un verin dont le corps est solidaire de la cage et dont la 

25 tige est articulee a une bielle articulee a l'un des bras 
de la paire de telle maniere que les axes d ' articulation de 
la bielle a la tige du verin, de la bielle au premier bras 
et dudit premier bras a la cage ne soit jamais alignes. 

Par ailleurs, et de maniere particulierement 

30 avantageuse, la cage est constitute d'une ossature 
comprenant deux montants arrieres, deux longerons 
inferieurs et des traverses arrieres, les extremites libres 
du premier bras d'une paire etant articulees autour d'un 
axe .fixe solidaire de l'extremite arridre des longerons 

35 inferieurs et respectivement au plateau autour d'un axe 
coulissant le long de l'un des bords lateraux de la plate- 
forme et les extr&mitts libres du second bras etant 
articulees autour d'un axe fixe solidaire du bord lateral 
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de la plate-f orme et respectivement audit longeron 
infer ieur autour d'un axe coulissant le long d'une lumiere 
longitudinale pratiquee dans ledit longeron. 

On comprend bien que, contrairement aux dispositifs 

5 de l'art anterieur, ou la tige du dispositif d 1 entrainement 
hydrostatique est solidaire de la parol inferieure de la 
cabine, en appui sur le sol sous le niveau infer ieur, le 
verin permettant d T entrainer la plate-forme depuis le 
niveau infer ieur jusqu'au niveau super ieur et inversement 

10 s'etend au dessus dudit niveau inferieur de sorte que la 
pose d'un tel elevateur dans une habitation ne necessite 
pas de travaux de terrassement pour la realisation d'une 
cuvette . 

De maniere particulierement avantageuse, l'un des 
15 bras de chaque paire de bras est constitue de deux 
segments, un premier segment et un second segment 
s'etendant lineairement et parallelement dans deux plans 
verticaux distincts, lesdits segments etant relies par un 
axe fixe solidaire des extremites libres respectives des 
20 premier et second segments et traversant le premier bras de 
la paire. 

D'autres avantages et caracteristiques ressortiront 
mieux de la description qui va suivre de 1' elevateur 
conforme a l 1 invention en reference aux dessins annexes sur 
25 lesquels : 

- la figure 1 est une vue en perspective de 
1' elevateur conforme a 1' invention, 

- la figure 2 est une vue en coupe verticale de 
1' Elevateur conforme a 1' invention, la plate-forme etant au 

30 niveau sup6rieur, 

- la figure 3 est une vue en coupe verticale de 
1 ! elevateur suivant 1' invention, la plate-forme etant au 
niveau inferieur, 

- la figure 4 est une representation schematique de 
35 dessus de l'61evateur suivant 1' invention. 

En reference aux figures 1 a 3, l f elevateur suivant 
l 1 invention entre un niveau inferieur et un niveau 
superieur d'une habitation comprend une plate-forme 
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sensiblement horizontale 1 apte a etre translatee 
verticalement dans une cage verticale 2 depuis le niveau 
inferieur 3 jusqu'au niveau superieur 4 et inversement par 
des moyens d T actionnement positionnts sous ladite plate- 

5 forme 1. La cage 2 est constitute d'une ossature 5 
comprenant deux montants avants 6a et deux montants 
arritres 6b, deux longerons inferieurs 7,7' et des 
traverses avants 8a_ et deux traverses arrieres 8b. Les 
longerons inferieurs 1,1' de la' cage 2 s ' etendent au dessus 

10 du niveau inferieur 3 de 1 T habitation afin d'augmenter le 
dtbattement vertical de la plate-forme 1 cpmme il sera 
detaille plus loin. La plate-forme horizontale 1 est 
constitute d'un plateau globalement rectangulaire 9 
comprenant sur ses bords lateraux et sur son bord 

15 transversal arriere . des rambardes 10 classiquement 
constitutes de montants et de longerons formant des garde- 
corps. 

L'elevateur comprend, par ailleurs, deux paire.s de 
bras 11 et 12 months en ciseaux, c'est-a-dire une paire de 

20 bras articules autour d T un axe dans leur partie mediane, 
respectivement articults sur les bords lateraux de la 
plate-forme 1. Les extrtmites libres du premier bras 11a 
d'une paire 11 sont articules autour d'un axe fixe 13 
solidaire de 1 ' extremite arriere du longeron inferieur 7 de 

25 l 1 ossature 5 de la cage 2 et respectivement a la plate- 
forme 1 autour d'un axe 14 coulissant le long de l'un des 
bords lattraux de ladite plate-forme 1 a travers une 
lumitre longitudinale 15. Les extremites libres du second 
bras lib sont articulees autour d T un axe fixe 16 solidaire 
'30 du bord lateral de la plate-forme 1 et respectivement dans 
la partie mtdiane du longeron inferieur 7 de 1' ossature 5 
de la cage 2 autour d'un axe 17 coulissant & travers une 
lumiere longitudinale 18 pratiquee dans la partie mediane 
dudit longeron inferieur 1. On notera que f les paires de 

35 bras 11 et 12 etant articulees sur les bords f lateraux de la 
plate-forme 1, 1'espace situe sous cette derniere est 
entitrement libre, ce qui permet a ladite plate-forme 1 de 
s ' etendre au niveau inferieur 3 sans que des travaux de 
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terrassement soient necessaires. 

L'elevateur comprend, par ailleurs, un verin 19 qui 
est aliment e par un moteur hydraulique, non repr^sente sur 
les figures, de maniere a actionner ladite plate-forme 1. 
5 Ce verin 19 s'etend verticalement le long du montant 
arriere 6a de l'ossature 5 de la cage 2, au-dessus du 
longeron infferieur 7, et la tige 20 dudit verin 19 est 
articulee a une bielle 21 articulee au premier bras 11a de 
la paire entre 1 1 articulation dudit premier bras 11a autour 
10 de 1'axe fixe 13 solidaire de l'extremite arriere du 
longeron inferieur 7 de l'ossature 5 de la cage 2 et l'axe 
d 1 articulation des premier et second bras 11a et lib months 
en ciseaux de sorte que les axes d 1 articulation de la 
bielle 21 a la tige 20 du verin 19, de la bielle 21 au 
15 premier bras et dudit premier bras 11a a la cage 2 ne 
soient jamais alignes. Ainsi, la translation verticale de 
la tige 20 du verin 19 entraine la rotation du premier bras 
depuis une premiere position ou ledit second bras s'etend 
au dessus des longerons inferieurs 7,7' de. l'ossature 5 de 
20 la cage 2 jusqu'a une seconde position inferieure ou ledit 
premier bras lla_ s'etend en dessous desdits longerons 
inferieurs 7,7' procurant ainsi la translation de la plate- 
forme 1 depuis une premifere position ou elle s'etend a 
I'etage superieur 4 de 1' habitation jusqu'a une seconde 
25 position ou elle s'etend a I'etage inferieur 3 sous les 
longerons inferieurs 7,7 T de l'ossature 5 de la cage 2. 

II va de soi que la position inf6rieure de la plate- 
forme 1 peut etre confondue avec le plan des longerons 7,7' 
inferieurs de l'ossature 5 de la cage 2 sans pour autant 
30 sortir du cadre de l 1 invention. Neanmoins, on comprend bien 
que pour un meme debattement vertical de la plate-forme 1, 
il conviendra de prevoir un verin 19 dont le debattement de 
la tige 20 est plus important. 

En reference k la figure 4, on observera que l'un des 
35 bras de chaque paire de bras 11,12 montes en ciseaux, le 
second bras lib par exemple, est constitue de deux 
segments, un premier segment 11 'b s'etendant depuis le 
longeron inferieur 7 jusqu'au premier bras lib de la 



- 7 - 



paire 11 et un second segment ll lf b s'etendant depuis le 
premier bras 11a de la paire 11 jusqu f & la plate-forme 1. 
Ces segments 11 'b et ll T, b s T 6tendent lineairement et 
parallelement dans deux plans verticaux distincts et sont 
5 relies par un axe fixe 22 solidaire des extremites libres 
respectives des premier et second segments ll'b, ll ff b et 
traversant le premier bras 11a de la paire 11. Ainsi, les 
premier et second segments ll'b et ll"b sont articules 
autour d'un axe 2 traversent le premier bras 11a. 

10 Selon une variante d 1 execution particulierement 

avantageuse, representee en traits pointilles sur la 
figure 4, les extremites libres des bras lib de la premiere 
paire 11 de bras sont solidarisees aux extremites libres 
respectives des bras 12b de la seconde paire 12 de bras par 

15 une barre de liaison 23 de telle maniere que la rotation du 
premier bras 11a de la premiere paire 11 procures par 
1 1 actionnement du v6rin 19 entraine simultanement la 
rotation du premier bras 12a de la seconde paire 12. :A cet 
egard, on notera que les bras 11a et 12a des paires 11 et 

20 12 font saillie & l'arriere de la plate-forme 1 afin de 
permettre le passage de la barre de liaison 2 3 derriere la 
plate-forme lorsqu'elle est deplacee depuis le niveau 
inferieur 3; jusqu f au niveau superieur 4 et inversement, 
ladite barre de liaison 23 s'etendant dans le plan de la 

25 plate-forme 1 lorsque cette derniere se situe au niveau des 
longerons inferieurs 7,7' de I'ossature 5. 

Accessoirement, en reference a la figure 1, 
l'elevateur comporte au niveau superieur 4 un pbrtillon 24 
pivotant autour de charnieres 25 solidaires des montants 

30 avants de l'bssature 5 de la cage 2 de telle maniere que 
ledit portillon 24 soit ferme, ■ empechant l f acces a la 
cage 2, lorsque la plate-forme 1 se situe au niveau 
inferieur 3 afin d'empecher toute chute depuis le niveau 
superieur 4 . 

35 0n observera que le deplacement vertical de la plate- 

forme 1 dans la cage 2 n'est pas lineaire mais 16g6rement 
courbe de sorte que, lorsque ladite plate-forme 1 se situe 
au niveau inferieur 3 ou au niveau superieur A, ladite 
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plate-forme 1 est separee du plancher du niveau inf6rieur 3 
ou superieur par un espace. Afin d'empecher qu'un 
utilisateur ne se coince le pied dans cet espace et ne se 
blesse, le bord avant de la plate-forme 1 comprend 
5 avantageusement une bavette 26 retractable , prtcontrainte 
par des moyens elastiques et apte a coulisser le long de 
rails 27 positionn£s sous ladite plate-forme 1 afin de 
combler ledit espace. 

II va de soi que le verin 9 pourra etre substitue par 
10 tout autre organe d' actionnement bien connu de l'homme de 
l T art sans sortir du cadre de 1' invention, 1 1 axe 
d T articulation de l f organe d 1 actionnement au bras 11a et 
l'axe d 1 articulation dudit bras 11a a la cage 2 ne devant 
alors jamais etre aligne verticalement . 
15 Par ailleurs, il va de soi que les moyens 

d' actionnement de ladite plate-forme horizontale peuvent ne 
comprendre qu'une paire de bras montes en ciseaux, les 
extremites libre d'un premier bras d'une paire 6tant 
articule autour d'un axe fixe solidaire de la cage et 
20 respectivement au plateau autour d T un axe coulissant et les 
extremites libre du second bras etant articulees autour 
d'un axe fixe solidaire de ladite plate-forme et 
respectivement a l'ossature de la cage autour d'un axe 
coulissant. 

25 Enfin, il va de soi que la plate-forme horizontale de 

I'elevateur pourra etre substitute par une cabine et que 
les exemples que 1'on vient de donner ne sont que des 
illustrations particuli^res en aucun cas limitatives quant 
au domaine d T application de 1' invention. 
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1 - Elevateur entre un niveau inferieur (3) et un 
niveau, superieur (4) d T une habitation comprenant une cabine 
ou une plate-forme sensiblement horizontale (1) apte a etre 
translate sensiblement verticalement dans une cage 

5 verticale (2) depuis le niveau inferieur jusqu'au niveau 
superieur et inversement par des moyens d' actionnement 
positionn^s sous la plate-forme (1) caracterise en ce que 
lesdits moyens d 1 actionnement comprennent d'une part au 
. moins une paire de bras (11,12) montes en ciseaux, c'est-a- 

10 dire- articules autour d'un axe (22) dans leur partie 
mediane, les extremites libres d r un premier bras (11a) 
d f une paire (11) 6tant articule autour d'un axe fixe (13) 
solidaire de la cage (2) et respectivement a la plate- 
forme (1) autour d'un axe (14) coulissant le long de l T un 

15 des bords lateraux de la plate-forme (1) et les extremites 
libres du second bras (lib) etant articulees autour d'un 
axe fixe (16) solidaire du bord lateral de ladite plate- 
forme (1) et respectivement a la cage (2) autour.. d'un 
axe (17) coulissant, et d'autre part, un organe 

20 d T actionnement cooperant avec au moins I'un (11a) des 
bras (11a, lib) de telle sorte que 1'axe (16) d f articulation 
du second bras (lib) a la plate-forme (1), l'axe 
median (22) d T articulation des bras (11a, lib) d'une 
paire (11) et l'axe (13) d' articulation du. premier 

25 bras (11a) a la cage (2) ne soient jamais alignds. 

2 - Elevateur suivant la revendication precedente 
caracterise en ce que l'un (lib) des bras (11a, lib) de 
chaque paire de bras (11,12) est constitue de deux 
segments, un premier segment (ll'b) et un second 

30 segment (ll"b) s ' etendant lin£airement et parallelement 
dans deux ' plans verticaux distincts, lesdits 
segments (ll'b) et (ll"b) etant relies par un axe fixe (22) 
solidaire des extremites libres respectives des premier et 
second segments (ll'b, ll"b) et traversan^ le premier 

35 bras (11a) de la paire (11). 

3 -Elevateur suivant l'une quelconque des 
revendications precedentes caracterise en ce que d'une part 
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la cage (2) est constitute d'une ossature (5) comprenant 
des montants avants (6a) et arrieres (6b), des longerons 
inferieurs (7,7') s'etendant horizontalement entre le 
niveau inferieur (3) et le niveau superieur (4), et des 

5 traverses avants (8a) et arrieres (8b) et d 1 autre part, la 
plate-forme (1) s 1 etend sous les longerons 

inferieurs (7,7') de 1' ossature (5) de la cage (2) lorsque 
ladite plate-forme (1) s 1 etend au niveau inferieur (3) et 
au dessus desdits longerons (7,7') lorsque ladite plate- 

10 forme (1) s ' etend au niveau superieur (4). 

4 - Elevateur suivant l'une quelconque des 
revendications prectdentes caracterise en ce qu'il comprend 
deux paires de bras (11,12) montes en ciseaux 
respectivement articules sur les bords lat<§raux de la 

15 plate-forme (1) . 

5 - Elevateur suivant la revendication 3 caracterise 
en ce que les extremites libres des bras (11a, lib) d'une 
premiere paire (11) sont solidarisees aux extremites libres 
respectives des bras (12a, 12b) de la seconde paire (11) par 

20 des barres de liaison (23) . 

6 - Elevateur selon l'une quelconque des 
revendications prec^dentes caracterise en ce que 1 ' organe 
d 1 actionnement consiste en un verin (19) dont le corps est 
solidaire de la cage (2) et dont la tige (20) est articulee 

25 a une bielle (21) articulee £ l'un (11a) des bras de la 
paire (11) de telle maniere que les axes d' articulation de 
la bielle (21) a la tige (20) du verin (19), de la 
bielle (21) au premier bras (11a) et dudit premier 
bras (11a) a la cage (2) ne soient jamais alignes . 

30 7 - Elevateur suivant l'une quelconque des 

revendications precedentes caracterise en ce que les 
extremites libres du premier bras (11a) d'une paire (11) 
sont articules autour d'un axe fixe (13) solidaire de 
l'extremite arriere d'un longeron inferieur (7) de 

35 1 ! ossature (5) de la cage (2) et respectivement a la plate- 
forme (1) autour d'un axe (14) coulissant le long de l'un 
des bords lat<§raux de ladite plate-forme (1) a travers une 
lumiere (15) et les extremites libres du second bras (lib) 



- 11 r 

sont articulees autour d T un axe fixe (16) solidaire du bord 
lateral de la plate-forme (1) et respect ivement dans la 
partie mediane du longeron inferieur (7) de l'ossature (5) 
de la * cage (2) autour d'un axe (17) coulissant & travers 
5 une lumiere longitudinale (18) pratiquee dans la partie 
mediane dudit longeron inferieur (7) 

8 - Elevateur suivant l'une quelconque des 
revendications 5 a 7 caracterise en ce que le verin (19) 
s'etend verticalement le long de l'un des montants 

10 arrieres (6b) de l'ossature (5) de la cage (2) . 

9 - Elevateur suivant la revendication 7 caracterise 
en ce que la tige (20) du verin (19) s'etend au dessus de 

■ son- corps. 

10 - Elevateur suivant l'une quelconque des 
15 revendications 2 a 8 caracterise en ce qu'il comprend au 

niveau sup^rieur (4) un portillon (24) pivot ant autour de 
charnieres (25) solidaires des montants avants (6a) de 
l'ossature (5) de la cage (2) . 



I 





5 



2/2 

15 U 10 9 22 1l'b 




1? 18 11b 11b 11,12 11a 



f ig.2 




This Page is Inserted by IFW Indexing and Scanning 
Operations and is not part of the Official Record 



Defective images within this document are accurate representations of the original 
documents submitted by the applicant. 

Defects in the images include but are not limited to the items checked: 



Jtl BLACK BORDERS 

□ IMAGE CUT OFF AT TOP, BOTTOM OR SIDES 

□ FADED TEXT OR DRAWING 

□ BLURRED OR ILLEGIBLE TEXT OR DRAWING 

□ SKEWED/SLANTED IMAGES 

□ COLOR OR BLACK AND WHITE PHOTOGRAPHS 

□ GRAY SCALE DOCUMENTS 

□ LINES OR MARKS ON ORIGINAL DOCUMENT 

□ REFERENCED) OR EXHIBIT(S) SUBMITTED ARE POOR QUALITY 

□ OTHER: 

IMAGES ARE BEST AVAILABLE COPY. 
As rescanning these documents will not correct the image 
problems checked, please do not report these problems to 
the IFW Image Problem Mailbox. 



BEST AVAILABLE IMAGES 




